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Instrukcja dla zdajgcego

1.Na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego wpisz w oznaczonym
miejscu swoj numer PESEL i naklej naklejke z numerem PESEL
i z kodem osrodka.

2.Na KARCIE OCENY w oznaczonym miejscu przyklej naklejke
z numerem PESEL oraz wpisz:

*w przypadku braku numeru PESEL - seria i numer paszportu lub
innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosé



-swoOj numer PESEL”,
~oznaczenie kwalifikacj,
-numer zadania,
-numer stanowiska.

3.Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 24 strony i nie zawiera
btedow. Ewentualny brak stron lub inne usterki zgtos przez
podniesienie reki przewodniczgcemu zespotu nadzorujgcego.

4.Zapoznaj sie z trescig zadania oraz stanowiskiem egzaminacyjnym.
Masz na to 10 minut. Czas ten nie jest wliczany do czasu trwania
egzaminu.

5.Czas rozpoczecia i zakonczenia pracy zapisze w widocznym miejscu
przewodniczgcy zespotu nadzorujgcego.

6.Wykonaj samodzielnie zadanie egzaminacyjne. Przestrzegaj zasad
bezpieczenstwa i organizacji pracy.

7.Po zakonczeniu wykonania zadania pozostaw arkusz egzaminacyjny
z rezultatami oraz KARTE OCENY na swoim stanowisku lub w miejscu
wskazanym przez przewodniczgcego zespotu nadzorujgcego.

8.Po uzyskaniu zgody zespotu nadzorujgcego mozesz opuscic¢ sale /
miejsce przeprowadzania egzaminu.

Powodzenia!



Zadanie egzaminacyjne

Rolnik posiada tylko terminal SUPER-Terminal firmy ,ML Electronic”
przedstawiony na Rysunku 3. Terminal jest przeznaczony do
zainstalowania w ciggniku pokazanym na Rysunku 1. Ciggnik
wykorzystywany bedzie do wykonywania zabiegdw nawozenia

| oprysku ze zmiennym dawkowaniem oraz prowadzeniem
rownolegtym. Nie bedzie wykorzystywane automatyczne kierowanie
ciggnikiem oraz nawigacja uwzgledniajgca przejezdnosc¢ drag.
Ciagnik i maszyny dostosowane sg do pracy w systemie ISOBUS.
Maszyny nie wymagajg dodatkowego wyposazenia.

Rolnik zamierza przesyta¢ dane (za posrednictwem GPRS)

z terminala do serwera obstugujgcego portal mojafarma.pl. oraz
przechowywac dane z terminala w pamieci zewnetrzne,.

Na podstawie zatgczonej dokumentacji przedstaw rolnikowi wykaz
sprzetu, ktory nalezy zamowi¢ oraz niezbednego oprogramowania
(w tym czynnosci zwigzane z modernizacjg sprzetu i aktywacjg
oprogramowania). Okres| sposbéb podtgczenia czujnika predkosci
przedstawionego na Rysunku 3 do terminala, tgcznie z parametrami
konfiguracji modutu przechylen GPS TILT-Module i potozenia
odbiornika GPS.
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@ - antena GPS

Rysunek 1. Wymiary ciggnika oraz miejsce montazu
odbiornika GPS

3-pinowy wtyk

Rysunek 2. Czujnik predkosci GPS



Rysunek 3. Terminal SUPER Terminal (widok od strony portow)

Tabela 1. Parametry dostepnych odbiornikéw GPS

Typ A Typ B Typ C
Napiecie -1.0V -15V 15V
Pobdr pradu 200 mA 200 mA 200 mA
Predkosc¢ przesytu 19200 Baud | 38400 Baud | 19200 Baud
llos¢ bitow 8 8 8
Typ gniazda RS-232 RS-232 USB
Producent ABB Elektric | AT&X C&D Corp




Wyciag z instrukcji terminala SUPER-Terminal

Opis zakresu funkcji terminala SUPER-Terminal

Terminal jest dostepny w dwdch wersjach:

. Z modemem GSM i przytgczami kamery:

- Petny zakres funkcji;

- Jest konieczny, by moc korzystac z portalu mojafarma.pl.

- Z tytu terminalu znajdujqg sie dwa przytgcza kamery i jedno przytgcze anteny
GSM.

. Bez modemu GSM i bez przytgczy kamery.

Po przytgczach z tytu terminala rozpoznasz swoj model terminalu.

Na terminalu sg zainstalowane wszystkie dostepne aplikacje. Niektdre z nich musisz

jednak aktywowac.

Zobacz tez: Aktywowanie licencji petnych wersji oprogramowania

Ponizsze aplikacje sg aktywne w petnej wersiji:

. SERVICE - korzystajgc z tej aplikacji, mozesz skonfigurowac terminal.

. ISOBUS-TC - certyfikowana wersja oprogramowania ISOBUS-Taskcontroller
firmy ML Electronic. Korzystajgc z tej aplikacji mozesz wykonac na terminalu
wszystkie zlecenia, ktdre zaplanowates wczesniej na komputerze PC.

. ISOBUS-UT - aplikacja umozliwiajgca obstuge komputerow roboczych
ISOBUS. Terminal spetnia wymagania normy ISO 11783. Moze by¢
stosowany jako urzgdzenie obstugi dla wszystkich komputerow roboczych
spetniajgcych wymagania normy ISOBUS.

. Tractor-ECU - w tej aplikacji mozna skonfigurowa¢ wszystkie podtgczone do
terminalu czujniki i wprowadzi¢ doktadng pozycje odbiornika GPS.

Nastepujgce aplikacje mozesz testowac przez 50 godzin:

. TRACK-Leader - nowoczesny system wspierajgcy kierowce pojazdu
rolniczego w jezdzie rownolegtymi sciezkami na polu.

. SECTION-Control - automatyczne otwieranie i zamykanie sekcji. Modut
dodatkowy do TRACK- Leader.

. VARIABLE RATE-Cont. — korzystajac z te] aplikacji, mozesz pracowac
z kartami aplikacyjnymi zapisanymi w formacie shp. Modut dodatkowy do
TRACK-Leader.

. TRACK-Leader TOP - automatyczne kierowanie ciggnikiem. Modut
dodatkowy do TRACK- Leader.

. FIELD-Nav - To pierwszy system nawigacyjny, ktory bierze pod uwage
wszystkie przejezdne drogi, ograniczenia przejazdu i prowadzi
bezposrednio do pola lub innego punktu.



Wymagania sprzetowe
Aby korzystac z terminalu na ciggniku, ciggnik musi spetniac¢ nastepujgce
wymagania:
Ciggnik musi by¢ wyposazony w gniazdo ISOBUS.
Jezeli ciggnik nie jest fabrycznie wyposazony w gniazdo ISOBUS, istnieje mozliwos¢
domontowania gniazda z okablowaniem. Nasi pracownicy chetnie pomogg Ci
W wyborze pasujgcych czesci.
Wymagania dotyczace programu FMIS:
Karta pola musi by¢ zgodna z formatem ISO-XML.
Wymagania systemowe:
Aby korzystac z portalu mojafarma.pl, potrzebujesz terminalu z wbudowanym
modemem GSM. Nastepujgce terminale posiadajg wbudowany modem GSM:
BASIC-Terminal GSM Nr. Art: 30322512
BASIC-Terminal TOP GSM Nr. Art: 30322522
COMFORT-Terminal GSM Nr. Art: 30322527
Jezeli kupites$ terminal bez modemu, mozesz zleci¢ firmie ML Electronic domontowanie
modemu. Skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi klienta.



Przytacza terminala

Tylna strona terminalu Wersja z modemem GSM i z gniazdami kamery

® ©

Przytacze anteny GSM.

Tylko w terminalach z zainstalowanym
modemem GSM.

Przytacze D

Przytgcze szeregowe RS232 do
podtgczania:

Wskaznika kierunku ,Lightbar”
Przytacze kamery analogowej
Tylko w terminalach z zainstalowanym
modemem GSM.

Nr. Art.: 30322527

Przytacze kamery analogowej
Tylko w terminalach z zainstalowanym
modemem GSM.

Przytacze USB
USB 1.1

Zaslepka dla przytacza USB
(6) Chroni przytgcze USB przed kurzem.

(7) Pokrywa karty SIM

Przytacze B
Przytgcze CAN-Bus

Stuzy do podtgczenia roznych czujnikow.

(9) Przyfacze A
Przytgcze CAN-Bus
Stuzy do podtgczenia wyposazenia
podstawowego ISOBUS.
Przytacze C
Przytgcze szeregowe RS232 do podtgczania:
- odbiornika GPS
- Modutu przechylen ,GPS TILT-Module”
- Wskaznika kierunku ,Lightbar”



Jezeli terminal ma stuzy¢ do obstugi komputeréw roboczych ISOBUS, musisz podtgczy¢
go do wyposazenia podstawowego ISOBUS.

1.Podtaczyc¢ 9-pinowy kabel wyposazenia podstawowego do gniazda A terminalu.
2.Dokrecic srubki przy wtyczce

Karta SIM

Terminal musi by¢ wyposazony w karte SIM, abys mdgt korzystaé
z portalu mojafarma.pl. Jezeli nie zamierzasz korzystac¢ z portalu
mojafarma.pl, nie potrzebujesz karty SIM. Karte SIM musisz kupic¢

u operatora telefonii komorkowej.

Wybierz takiego operatora, ktdéry moze zagwarantowac dobry zasieg na twoich
polach. Potrzebujesz dobrego zasiegu, aby bez przeszkod korzystac z portalu
mojafarma.pl.
Karta SIM musi spetnia¢ nastepujgce wymagania:

Musi by¢ zgodna ze standardem GPRS.
. Karta musi by¢ bez numeru PIN. Poinformuj o tym swojego operatora przed
zakupem.
. Umowa musi umozliwia¢ przesytanie danych.

Wymagania sprzetowe dla korzystania z odbiornika GPS

Napiecie: Napiecie terminala -1,5V
Max. 200mA (przy 70°C), bez obcigzenia przez

Pobor pradu inne odbiorniki. (Prad pobierany przez joystick i
zewnetrzny wskaznik kierunku Lightbar, zostat
tu wziety pod uwage.)

Standard GPS NMEA 0183

Czestotliwosc¢ i sygnaty 5 Hz (GPGGA, GPVTG)
1 Hz (GPGSA, GPZDA)
Predkos$c¢ przesytu 19200 Baud

llo$¢ bitdw 8

Przy pierwszym uruchomieniu znalezienie zasiegu moze potrwac do 30 minut. Przy
pdzniejszych uruchomieniach zajmuje to jedng do dwdch minut.

m Odbiornik GPS jest zamontowany na dachu ciggnika.

m Aktywowates odpowiedni sterownik

1. @ - Wytgczyé terminal.

2. Przeciggnac kabel od odbiornika do kabiny ciggnika.

3. OSTROZNIE! Upewnij sie, ze nie rozktadasz kabla na ostrych krawedziach

| ze nie moze on sie ztamac. Przeciggaj kabel tylko w miejscach, gdzie nikt
nie moze si¢ 0 niego potknag.
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4. Podtgczyc¢ kabel odbiornika GPS do przytagcza C terminalu.

Podtaczanie czujnikéw do terminala

Istnieje mozliwos¢ podigczenia do gniazda B terminalu roznych czujnikow.
Dzieki temu mozesz na przyktad wykorzysta¢ sygnat pozycji roboczej podczas jazdy
rownolegtej z aplikacjg TRACK-Leader.

Wiekszos¢ czujnikdéw sprzedawanych przez ML Electronic jest zakonczonych 3-pinowym
wtykiem. Aby podtaczy¢ go do terminalu, wymagana jest odpowiednia
przejsciowka. Dostepne sg rdézne przejscidwki, pasujgce do réznych wersji
terminali.

Przejsciowka w zaleznosci od wersji hardware

Wersja |Przejscidowka |[Potaczenie Numer
hardware artykutu:
terminalu

0d 3.0.0 | 9/3-pinowa  |Przejsciowka z 9-cio pinowego 31302499

gniazda na 3-pinowg wtyczke.

Od 1.4.1 | 9/3-pinowa  Przejsciowka z 9-cio pinowejwtyczki 31302497
na 3-pinowe gniazdo.

Mozesz tez podtgczy¢ terminal do gniazda sygnatowego.

Odbiornik GPS
Jezeli podtgczytes do terminala odbiornik GPS, musisz go aktywowac
| skonfigurowac.

Aktywowanie odbiornika GPS

Aby aktywowac odbiornik GPS, musisz aktywowac jego sterownik.

Sterownik to niewielki program, ktory steruje podtgczonym urzgdzeniem. Sterowniki
dlaurzadzen firmy ML Electronic sg zainstalowane na terminalu.
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Dostepne sterowniki

Nazwa Odbiornik GPS
sterownika

Nieaktywny  Brak odbiornika GPS

GPS_PSRCAN|Wybierz ten sterownik jezeli ktérykolwiek odbiornik jest
podtgczony do komputera roboczego systemu automatycznego
kierowania.

Sygnaty sg przekazywane do terminala poprzez kabel CAN.

GPS_A100  [Sterownik dla odbiornika A100 firmy ML Electronic. Podtgczony
do gniazda szeregowego.

GPS_STD Sterownik dla innych odbiornikow GPS np. AT&X, C&D
Corp, ABB Elektric.
Podtaczony do gniazda szeregowego.

GPS NovAtel |Nie korzystaj z tego sterownika.

Procedura aktywacii:

1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki";

| Service | Sterowniki

= Pojawia sie nastepujgcy ekran:

2. ZaznaczyC "GPS".

3. Klikng¢na,GPS”.

= Pojawiajg sie zainstalowane sterowniki.

Lo
b |
| @ Nieaktywny

GPS_PSRCAN

GPS_A100

GPS_STD

GPS_NovAtel S e —
' £# Diagnostyka
¢ farmpilot S
| & Wskaznik kierunku )

= Obok aktywowanego sterownika znajduje sie nastepujgcy symbol
4. ZaznaczyC wiersz z odpowiednim sterownikiem.

5. Klikng¢ na oznaczony wiersz.

= Obok sterownika pojawia sie nastepujgcy symbol

11



6. © - zrestartowaé terminal.

= Odbiornik GPS jest aktywny.

= Na ekranie startowym aplikacji "Service" pojawia sie nastepujgcy symbol
funkcji:

B

o
e GPS

= Aktywowates odbiornik GPS.

Konfigurowanie odbiornika DGPS.

Korzystaj z ponizszych parametrow aby skonfigurowa¢ odbiornik DGPS:
Baudrate

Predkos¢ przesytu danych pomiedzy terminalem a odbiornikiem DGPS. Parametr
ustawia baudrate terminala, nie odbiornika.

Satelita 1 i satelita 2

Satelita 1 - pierwszy satelita DGPS. Z tym satelitg odbiornik DGPS taczy sie w pierwszej
kolejnosci. Satelita 2 - drugi satelita DGPS. Z tym satelitg odbiornik DGPS tgczy sie
w drugiej kolejnosci.

Ktorego satelite wybierzesz, zalezy od tego z ktorym masz lesze potgczenie

W Swoim regionie,

Mozliwe wartosci:

. LJAuto”

Program automatycznie wybiera najlepszego satelite. Nie polecamy tej opciji, gdyz
spowalnia ona uruchamianie odbiornika DGPS.

- Nazwa satelity. Od wybranego sygnatu korygujgcego zalezy, jakie nazwy

satelitdw zostang wyswietlone.

Kierowanie

Parametr ten uruchamia w odbiorniku GPS wsparcie dla funkcji "Automatyczne
kierowanie" Mozliwe wartosci:

. "Wigczony"

Aktywuje wsparcie dla funkcji automatycznego kierowania.

. "Wylgczony"

Deaktywuje wsparcie dla funkcji automatycznego kierowania.
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Sygnat korygujacy
Rodzaj sygnatu korygujgcego dla odbiornika DGPS .

Dostepne sygnaty korygujgce zalezg od wybranego
sterownika.

. Dla sterownika "GPS_A100".
- WAAS/EGNOS*
. Dla sterownika "GPS_NovAtel".
- "EGNOS-EU"
- "WAAS-US"
- "MSAS-JP"
- "GL1DE"
. Dla sterownika "GPS_STD".
- "EGNOS-EU"
. Dla sterownika "GPS_PRSCAN".
- WAAS/EGNOS*

Warunki niezbedne do konfiguracji.

M Odbiornik GPS jest podtgczony do gniazda C terminala.

M Odpowiedni sterownik jest aktywny.

M Sterownik zewnetrznego wskaznika kierunku "Lightbar_ ME" jest

dezaktywowany. Winnym przypadku nie mozna skonfigurowac odbiornika
DGPS.

M Zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" nie jest podigczony.
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Tak skonfigurujesz parametry:
1. Przejs¢ do ekranu "GPS":

| Service| L
= Pojawia sie nastepujgcy ekran:

S

P Satelita 1

o~ Satelita 2 _
?

& Kierowanie (( %

=< Sygnat korygujacy
»&= Modut przechylen

GPS A100 V02.02.15 5

2 <« - klikng¢ na wybrany parametr. Najpierw skonfigurowac parametr "Sygnat

korygujacy".
= Pojawia sie lista.

3. M9 - Kliknaé na wybrang wartosc.

= Obok wartosci pojawia sie symbol ﬁ

4, - powrdcic.

= Po zmianie niektorych parametrow konieczny jest restart terminalu. Wtedy pojawia sie
komunikat:

"Zrestartuj terminal."

= Skonfigurowates odbiornik DGPS.

Modut przechylen
Mozesz zamowic czujnik przechylen ,GPS TILT-Module” w firmie ML Electronic
korzystajgc z nastepujgcego numeru artykutu: 30302495.

Warunki niezbedne do konfiguraciji.

M  Modut przechylen "GPS TILT-Module" jest podtgczony.

M  Sterownik zewnetrznego wskaznika kierunku "Lightbar ME" jest
dezaktywowany.

M  Zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" nie jest podtgczony.
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Konfigurowanie modutu przechylen "GPS TILT-Module"

1. Zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy srodkiem odbiornika DGPS a powierzchnig ziemi.
2. Wigczyc¢ terminal.

3. Przejs¢ do ekranu konfiguracji modutu przechylen:

| Service || Service | L°F

| Modut przechylen
4. Wprowadzi¢ odlegto$¢ pomiedzy srodkiem anteny GPS a powierzchnig ziemi
w wierszu ,Wysokos¢ anteny”

5. Ustawic ciggnik na poziomej powierzchni.

6. Kliknij na ,Kalibracja punktu zero”.
= Modut przechylen kalibruje swojg pozycje na ptaskiej powierzchni.
= Po kalibracji w wierszu ,Przechylenie” pojawia sie kat 0. Przy kazdym
przechyleniu ciggnika kat ten ulega zmianie.

Aktywowanie zewnetrznego wskaznika kierunku "Lightbar"

Jezeli podtgczytes zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" do terminala, musisz go
aktywowac. Aby aktywowac "Lightbar", musisz aktywowac jego sterownik.
Mozesz zamowi¢ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" w ML Electronic
korzystajgc z nastepujgcego numeru artykutu: 30302490.

1.Przejs¢ do ekranu "Sterowniki":

€D Service | Sterowniki

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

e

& o
£+ Diagnostyka (
£+ farmpilot
£+ Wskaznik kierunku =
£+ Kamera
£ Auxiliary 2 —

2.Klikng¢ na Wskaznik kierunku ,Lightbar”.
= Pojawiajg sie zainstalowane sterowniki.
3.Kling¢ na sterownik "LightBar_ME".

= Obok sterownika pojawia sie nastepujgcy symbol
4. © - zrestartowa¢ terminal.
= Aktywowate$ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar".
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Konfiguracja czujnika pozycji roboczej

Jezeli czujnik pozycji roboczej jest podtgczony do terminalu poprzez wtyk B, musisz
poinformowac terminal o tym, wedtug jakiej zasady ma pracowac czujnik. Podczas
konfiguracji masz wybor miedzy trzema rodzajami czujnikdw:
"analogowy": Korzystasz z analogowego czujnika pozycji roboczej, ktdry mierzy
wysokos$¢ trzypunktowego mechanizmu podnoszenia w procentach.
"cyfrowy": Korzystasz z cyfrowego czujnika, zgodnego z normg ISO 11786. Czujnik
jest podtgczony do terminalu poprzez gniazdo sygnatowe.
"ME-czujnik Y": Korzystasz z czujnika Y (pozycji roboczej) firmy Muller-Elektronik.
Czujnik jest poditgczony do terminalu.
Czujnik pozycji roboczej jest podigczony do terminalu bezposrednio lub przez
gniazdo sygnatowe.
- W parametrze "Pozycja robocza" wybrates wartos¢ "Czujnik TUZ z przodu" lub
"Czujnik TUZ z tytu".

1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
| Tractor-ECU

2. @ - Wyswietlic liste pojazddw.
3. Wybrac profil.

v ¢ o .
4, - weisngc. = Pojawia sie nastepujacy ekran:

X

Kalibracja

- Czujnik TUZ - '
Rodzaj czujnika
Inwersja Nie ' B

1. Ustaw TUZ w pozycji roboczej i nacisnij przycisk.

5. Wybrac rodzaj czujnika.
6. Zaznaczy¢, czy chcesz dokonac inwersji sygnatu. Inwersja ma sens tylko wtedy,
gdy korzystasz czujnika cyfrowego lub z czujnika Y.
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7. Jesliwybrates$ "cyfrowy" lub "ME-czujnik Y"; E - wroci¢ do profilu
pojazdu. LUB

Jesliwybrates "analogowy": Podnie$¢ wybrany podnosnik na wysokos¢, w ktorej
zawieszone urzgdzenie zaczyna znajdowac sie w pozycji robocze;.

8. E NacisngC w celu potwierdzenia.

9. E wroci¢ do ekranu z profilem pojazdu.
= Skonfigurowates$ czujnik pozycji roboczej.

Wprowadzanie pozycji odbiornika GPS

Jezelizamontowate$ i podtgczytes odbiornik GPS, musisz wprowadzi¢ do terminalu jego
doktadng pozycje.

Aby wprowadzi¢ pozycje odbiornika GPS, musisz wprowadzi¢ jego pozycje

w odniesieniu do osi maszyny i od tzw. punktu zawieszenia.

Przy wprowadzaniu odlegtosci wazna jest informacja, czy odbiornik znajduje sie po
lewej, czy po prawej stronie osi ciggnika oraz przed lub za punktem zawieszenia.

W ktérym miejscu znajduje sie Odlegtoscinalezy

odbiornik GPS? wprowadzi¢ w nastepujacy
sposo6b

z prawej strony osi y

z lewej strony 0si -y

przed punktem zawieszenia X

za punktem zawieszenia - X

1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
€D | Tractor-ECU

2. @ - Wyswietlic liste pojazddw.
3. Wybrac profil.
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4. wcisngé.
= Pojawia sie nastepujacy ekran:

Ustawienia

Pozycja odbiornika GPS:

m Przesun. X: ” cm
N

Przesun. Y: 0 cm

—_—
p-

=)
5.Wymierzy¢ pozycje odbiornika GPS. W nastepnych rozdziatach dowiesz sie jak to
zrobic.
6.0dmierzone odlegtosci wprowadzi¢ w polach "Przesun. X:" i "Przesun. Y:".

=) : .
7. - wréci¢ do ekranu z profilem pojazdu.
= Wprowadzite$ pozycje odbiornika GPS na wybranym pojezdzie.
Na ponizszym obrazku zaznaczone sg odlegtosci, ktére musisz odmierzy¢ w zaleznosci
od rodzaju maszyny rolnicze;.

of I Cl

N [ )

(D Urzadzenia zaczepiane lub ciagniete @ Urzadzenia samojezdne
e Punkt zawieszenia urzadzenia rolniczego

€ Odbiornik GPS
y Odlegto$¢ pomiedzy osig pojazdu X Odlegtos¢ dla
(srodkiem) a odbiornikiem GPS. przesuniecia X

Odlegtosc¢ dla przesuniecia Y
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Takie odlegtosci musisz zmierzy¢ na ciggniku:

1. Zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy punktem zawieszenia urzgdzenia rolniczego
(ciggnietego lub zawieszanego) a odbiornikiem GPS.

2. Wprowadzi¢ odlegtos¢ w polu "Przesun. X:",

3. Zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy srodkiem maszyny (os przod/tyt) a odbiornikiem

GPS.

4. Wprowadzi¢ odlegto$¢ w polu "Przesun. Y:".

Takie odlegtosci musisz zmierzy¢ w urzgdzeniach samojezdnych z komputerem

ISOBUS.

1. Wprowadzi¢ Ocm w polu "Przesun. X:".

2. Zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy srodkiem maszyny (oS przod/tyt) a odbiornikiem

GPS.

3. Wprowadzi¢ odlegtos¢ w polu "Przesun. Y:".

Aktywowanie profilu
Aby korzystac ze skonfigurowanych parametrow, musisz aktywowac profil pojazdu na
ktorym zamontowany jest terminal.

1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU.
| Tractor-ECU

) LR Wyswietli¢ liste pojazdow.
3. Wybra¢ profil.
4, i - Aktywowac profil pojazdu.

Wszystkie druki do sporzgdzenia dokumentaciji znajdujg sie w arkuszu
egzaminacyjnym.
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Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.

Ocenie podlegac bedzie 6 rezultatow:

wykaz urzgdzen (podzespotow) i wyposazenia do zamowienia,
wykaz i opis aplikacji, ktore nalezy zakupic i aktywowac po okresie
ich testowania,

dobdr odbiornika GPS (wraz z uzasadnieniem jego wyboru), dobér
sterownika GPS oraz opis procedury aktywacji wskazanego
odbiornika GPS,

wymagania konieczne przed przystgpieniem do konfiguracji
odbiornika DGPS, wybor sygnatu korekcyjnego oraz sposéb
podtgczenia sensora predkosci do terminala,

procedura konfiguracji modutu przechylen GPS TILT-Module,
parametry konfiguracji potozenia anteny.
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1. Wykaz urzadzen (podzespotow) i wyposazenia do zamoéwienia

2. Wykaz i opis aplikacji, ktore nalezy zakupi¢ i aktywowa¢ po
okresie ich testowania



3. Dobér odbiornika GPS (wraz z uzasadnieniem jego wyboru),
dobor sterownika GPS oraz opis procedury aktywacji wskazanego
odbiornika GPS

Typ odbiorniKa ...

Uzasadnienie wyboru odbiornika GPS:

NAZWA SEEIOWNIKA ..ottt e e e e e e

Czynnosci, jakie nalezy wykonac, aby aktywowac odbiornik GPS:
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4. Wymagania konieczne przed przystapieniem do konfiguracji
odbiornika DGPS, wyboér sygnatu korekcyjnego oraz sposob
podigczenia sensora predkosci do terminala.

Wymagania konieczne przed przystgpieniem do konfiguracji

1.

2.

3.

4.

Rodzaj sygnatu KorekCyjnego .......oooiiiiiiiii i

Sposbb podtgczenia czujnika predkosci do terminala

1.

Przytacze:
2.

Przejsciowka:
3.

Numer artykutu:
4,
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5. Procedura konfiguracji modutu przechylen ,,GPS TILT-Module”
oraz wprowadzenia pozycji odbiornika GPS

Wymagania konieczne przed przystgpieniem do konfiguracii
modutu przechylen
1.

2.

3.

Czynnosci prowadzgce do wykonania konfiguracji modutu
przechylen
1.

2.

3.

6. Parametry konfiguracji potozenia odbiornika GPS

Parametry konfiguracji potozenia odbiornika GPS

1.

Wysokos¢ anteny
2.

Przesun. X
3.

Przesun. Y
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