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EGZAMINACYJNA

Nazwa kwalifikacji: Wykonywanie obstugi liniowej statkéw powietrznych i obstugi hangarowej
wyposazenia awionicznego

Oznaczenie kwalifikacji: E.17

Numer zadania: 01

Wersja arkusza: SG

] . Miejsce na naklejke z numerem
Wypetnia zdajacy PESEL i z kodem o$rodka

Numer PESEL zdajgcego*

E.17-01-21.06-SG
Czas trwania egzaminu: 180 minut

EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE

Rok 2021

CZESC PRAKTYCZNA PODSTAWA PROGRAMOWA
2012

Instrukcja dla zdajacego

1. Na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego wpisz w oznaczonym miejscu swoéj numer PESEL
i naklej naklejke z numerem PESEL i z kodem osrodka.

2. Na KARCIE OCENY w oznaczonym miejscu przyklej naklejke z numerem PESEL oraz wpisz:

— swoj numer PESEL*,
oznaczenie kwalifikaciji,
numer zadania,

— numer stanowiska.

3. Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 19 stron i nie zawiera btedéw. Ewentualny brak stron
lub inne usterki zgto$ przez podniesienie reki przewodniczacemu zespotu nadzorujgcego.

4. Zapoznaj sie z trescig zadania oraz stanowiskiem egzaminacyjnym. Masz na to 10 minut. Czas ten
nie jest wliczany do czasu trwania egzaminu.

5. Czas rozpoczecia i zakonczenia pracy zapisze w widocznym miejscu przewodniczacy zespotu
nadzorujgcego.

6. Wykonaj samodzielnie zadanie egzaminacyjne. Przestrzegaj zasad bezpieczenstwa i organizacji
pracy.

7. Po zakonczeniu wykonania zadania pozostaw arkusz egzaminacyjny z rezultatami oraz KARTE
OCENY na swoim stanowisku lub w miejscu wskazanym przez przewodniczgcego zespotu
nadzorujgcego.

8. Po uzyskaniu zgody zespotu nadzorujgcego mozesz opusci¢ sale/miejsce przeprowadzania
egzaminu.

Powodzenial

*w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamos$¢



Zadanie egzaminacyjne

Po ladowaniu zatoga samolotu Boeing 737-800 zglosita obsludze technicznej fakt zderzenia z ptakiem.
Po wykonaniu przegladu zgodnie z AMM 05-51-18 zm. maj/18 stwierdzono $lady zderzenia w okolicy
czujnika temperatury TAT. Ogledziny wykazaty uszkodzenie czujnika pokazane na rys. 5. Posiadajac

upowaznienie do wykonania obstugi liniowej dokonaj analizy usterki, podejmij wiasciwe dziatania oraz
dokonaj wpisu w Poktadowym dzienniku technicznym. W tym celu:

1.

Korzystajac z zalaczonej dokumentacji sporzadz wykaz czynnos$ci wykonywanych podczas inspekcji
czujnika TAT — wypenij tabelg 1.

Zwymiaruj na rysunku 5 glebokosci widocznych uszkodzen czujnika TAT oraz uzupeinij karte
pomiarowg — tabela 2.

. Sporzadz w miejscu wskazanym w arkuszu egzaminacyjnym wykaz czynno$ci zwigzanych z montazem

czujnika TAT do momentu pomiaru oporu elektrycznego miedzy czujnikiem a kadtlubem.

Wskaz, ktorg z przedstawionych metod nalezy zastosowa¢ do pomiaru rezystancji miedzy czujnikiem
TAT a kadtlubem statku powietrznego. Okresl poprawno$¢ montazu czujnika TAT dla danych wskazan
woltomierza i amperomierza — wypetnij tabele 3 i tabele 4.

. Wyznacz rzeczywista predkos¢ lotu samolotu, wykorzystujac warto$§¢ temperatury okreslong przez

sygnal na wyj$ciu czujnika TAT. Wynik obliczen wpisz do tabeli 5.
Wypetnij Poktadowy dziennik techniczny po wykonaniu obstugi czujnika TAT — tabela 6.
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Opis obstugi czujnika TAT na podstawie AMM 34-21-06 zm. maj/18, Boeing 737-800

Zadaniem czujnika TAT jest pomiar temperatury strug powietrza optywajacych samolot poprzez wytapanie
ich oraz wyhamowanie. Uzyskany pomiar TAT umozliwia wyliczenie statycznej temperatury powietrza SAT,
ktora odzwierciedla rzeczywista temperatur¢ na zewnatrz samolotu. Do pomiaru TAT shuzy czujnik

przedstawiony na rys. 1.
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A

Rysunek 1. Umiejscowienie i montaz czujnika TAT
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Czujnik Total Air Temperature (TAT) — Inspekcja / Sprawdzenie
AMM 34-21-06 zm. maj/18

Procedura zawiera zadania do wykonania w celu sprawdzenia czujnika na obecno$¢ uszkodzen
klasyfikujacych czujnik do wymiany.

1. Przygotowanie do inspekcji

/1/ Wyciagnij bezpiecznik 1 zabezpiecz go.

CAPT Electrical System Panel, P18-3
Row Col Number Name

C 2 C00238 HEATERS TEMP PROBE
UWAGA. Upewnij sig, ze ogrzewanie czujnika jest wylaczone. Czujnik jest goracy, gdy ogrzewanie jest
wlaczone 1 moze spowodowac obrazenia.

. Inspekcja czujnika TAT

/1/ Wizualnie ocen czujnik TAT na obecnos$¢ uszkodzen takich jak pgknigcia, ztamania, oddzielenia cze$ci
trzonowej od czerpaka/glowki (rys. 2).

/a/l W przypadku obecnosci peknig¢ lub widocznego oddzielenia wymien czujnik TAT.

/2/ Sprawdz trzon czujnika na obecno$¢ wcig¢, wyszczerbien wigkszych niz 0,08 in. (2,03 mm) glebokosci
mierzonej od krawedzi natarcia trzonu czujnika. Mierzac od strony krawedzi sptywu, kazdy pomiar
szerokosci trzonu mniejszy niz 1,57 in. (39,88 mm) jest nieakceptowalny (rys. 3).

/3/ Sprawdz gléwke czujnika na obecno$¢ wcieé, wyszczerbien wigkszych niz 0,04 in. (1,02 mm)
glebokosci mierzonej od przodu gléwki. Mierzac od konca glowki, kazdy pomiar dlugosci glowki
mniejszy niz 3,46 in. (87,88 mm) jest nieakceptowalny (rys. 3).

/4/ Wizualnie sprawdz wlot gtowki czujnika, czy znajduje si¢ w nim garb? Czujnik jest sprawny bez wzgledu
na stan techniczny garbu, tak dlugo, jak tylko si¢ tam znajduje (rys. 4).

/al W przypadku braku garbu wymien czujnik TAT.

3. Zakonczenie inspekcji

/1/ Odbezpiecz 1 wcisnij bezpiecznik.

CAPT Electrical System Panel, P18-3
Row Col Number Name

C 2 C00238 HEATERS TEMP PROBE
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TOTAL AIR TEMPERATURE PROBE

A

1> REJECT: CRACKING AND/OR SEPARATION VISIBLE

Rysunek 2. Ocena czujnika TAT na obecnos¢ uszkodzen
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NOTE:

1.57 INCHES
(39.88 mm) MIN i

l—
\___\\H“/
ORIGINAL (UN-ERODED)
LEADING EDGE

Y

0.08 INCH — ™
(2.03 mm) MAX

DIMENSIONS ARE STRAIGHT LINE (NOT ALONG CURVED SURFACES).

REJECT: WEAR/INDENTATION EXCEEDING 0.08 INCH (2.03 mm) DEEP FROM
FRONT OR MEASURING LESS THAN 1.57 INCHES (39.88 mm) FROM BACK.

—

A

0.04 INCHES MAX
(1.02 mm)

~——— 3.46 INCHES MIN
(87.88 mm)

{

[

NOTE:

A-A

—>‘

DIMENSIONS ARE STRAIGHT LINE (NOT ALONG CURVED SURFACES).

REJECT: WEAR/INDENTATION EXCEEDING 0.04 INCH (1.02 mm) DEEP FROM
FRONT OR MEASURING LESS THAN 3.46 INCHES (87.88 mm) FROM BACK.

Rysunek 3. Ocena czujnika na obecnos¢ wceieé, wyszczerbien
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[2 > AIRBUMP FEATURE
[3 > ACCEPTABLE AIRBUMP PRESENT REGARDLESS OF CONDITION
[4 > REJECT:AIRBUMP MISSING

Rysunek 4. Ocena wlotu glowki czujnika na obecnos$¢ garbu
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Czujnik Total Air Temperature (TAT) — Demontaz / Montaz
AMM 34-21-06 zm. maj/18

Procedura wymiany czujnika TAT zawiera nast¢pujace zadania:
/1/ Demontaz czujnika TAT
/2/ Montaz czujnika TAT
/3/ Test systemu TAT

1. Demontaz czujnika TAT
/1/ Wyciagnij bezpiecznik 1 zabezpiecz go.

CAPT Electrical System Panel, P18-3
Row Col Number Name

C 2 C00238 HEATERS TEMP PROBE
UWAGA. Upewnij sig, ze ogrzewanie czujnika jest wylaczone. Czujnik jest goracy, gdy ogrzewanie jest
wlaczone 1 moze spowodowac obrazenia.

/2/ Za pomocg skrobaka usun uszczelniacz znajdujacy si¢ dookota czujnika.

/3/ Usun 6 wkretow mocujacych czujnik.

UWAGA. Nie wyciagaj czujnika z duzg sila, gdyz mozesz uszkodzi¢ przewody elektryczne.
/4/ Lagodnie wyciagnij czujnik z kadluba, aby mie¢ dostep do ztgczki elektryczne;j.

/5/ Ostroznie roztacz przewdd elektryczny od czujnika.

UWAGA. Upewnij sie, ze ztaczka nie wpadnie do otworu kadtuba.

/6/ Naloz ostonke na ztaczke elektryczna.

/7/ Usun 1 wyrzu¢ podktadke czujnika.

2. Montaz czujnika TAT

/1/ Upewnij sie, ze bezpiecznik jest wyciagnigty 1 zabezpieczony.

CAPT Electrical System Panel, P18-3
Row Col Number Name

c 2 00238 HEATERS TEMP PROBE
/2/ Oczy$¢ 1 przygotuj miejsce montazu czujnika.
/3/ Umie$¢ nowg podktadke w miejscu montazu.
/4/ Usun ostonke zlaczki elektryczne;.
/5/ Sprawdz ztaczke pod wzgledem uszkodzen.
/6/ Potacz ztaczke z czujnikiem TAT.
/7/ Ostroznie umies¢ czujnik na swoim miejscu, wigkszym otworem do przodu.
/8/ Wkre¢ wkrety mocujace czujnik.
/9/ Dokre¢ wkrety sitg 18 — 22 in-1b (2 — 2,5 N'm).
/10/ Uzyj miernika COM-614 do pomiaru oporu elektrycznego miedzy czujnikiem a kadtubem.
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/11/ Upewnij si¢, ze warto$¢ oporu jest mniejsza od 0,010 om.

/12/ Jesli warto$¢ oporu jest wigksza niz 0,010 om, to wykonaj nastepujace czynnosci:
/a/ Zdemontuj czujnik.
/b/ Oczy$¢ powierzchni¢ czujnika.
/c/ Zastap wkrety nowymi wkretami.

/d/ Zamontuj czujnik.

/e/ Zmierz ~ warto$¢ oporu elektrycznego migdzy czujnikiem a kadlubem

urzadzeniem
COM-614.

/t7 Jesli warto$¢ oporu jest wyzsza od 0,010 om, to:
a. zdemontuj czujnik,
b. wymien taczace nakretki i nity,
c. zamontuj czujnik 1 upewnij si¢, ze opor jest mniejszy niz 0,010 om.
/13/ Zastosuj uszczelniacz A00247 wokot mocowania czujnika.

/14/ Odbezpiecz 1 wcisnij bezpiecznik.

CAPT Electrical System Panel, P18-3
Row Col Number Name

C 2 C00238 HEATERS TEMP PROBE

3. Test systemu TAT

/1/ Wykonaj te czynno$ci, aby uzyska¢ dostep do ADIRS na CDU:

UWAGA. CDU posiada 12 przyciskow ,,Line-select-keys”. 6 przyciskow po kazdej stronie wyswietlacza.
Od 1L do 6L po lewej stronie oraz od 1R do 6R po prawej stronie.

/a/ Naci$nij przycisk INIT REF.
Upewnij sie, ze CDU wyswietla strong INIT REF INDEX 1/1.

/b/ Naci$nij LSK 6R oznaczony jako MAINT> na wyswietlaczu CDU.
Upewnij si¢, ze CDU wyswietla stronge MAINT BITE INDEX 1/1.

/c¢/ Nacisnij LSK 4L oznaczony jako <ADIRS na wys$wietlaczu CDU.
Upewnij si¢, ze CDU wyswietla strong ADIRS BITE INDEX 1/1.

/2/ Wykonaj te czynnosci, aby uzyska¢ dostep do btedéw lewego ADIRS.

/a/ Ustaw lewy przetacznik IRS MSU w pozycje NAV.

/b/ Naci$nij LSK 1L oznaczony jako <ADIRS L na wyswietlaczu CDU.
Upewnij si¢, ze CDU wyswietla strong¢ ADIRS L BITE MAIN MENU.

/c¢/ Nacisnij LSK 1L oznaczony jako <CURRENT STATUS na wyswietlaczu CDU.
Upewnij si¢, ze CDU wyswietla strong ADIRS L BITE CURRENT FAULTS.
Upewnij si¢, ze CDU nie wyswietla wiadomosci TAT PROBE SIGNAL FAIL.

UWAGA. Jesli wyswietlana jest wiadomos¢ o bledzie, wykonaj FIM 34-21 TASK 813.
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/3/ Wykonaj te czynnosci, aby uzyska¢ dostgp do btedow prawego ADIRS.

/a/ Ustaw prawy przetacznik IRS MSU w pozycje NAV.

/b/ Naci$nij LSK 2L oznaczony jako <ADIRS R na wyswietlaczu CDU.
Upewnij si¢, ze CDU wyswietla strong ADIRS R BITE MAIN MENU.

/c¢/ Nacisnij LSK 1L oznaczony jako <CURRENT STATUS na wys$wietlaczu CDU.
Upewnij si¢, ze CDU wyswietla strong ADIRS R BITE CURRENT FAULTS.
Upewnij si¢, ze CDU nie wyswietla wiadomosci TAT PROBE SIGNAL FAIL.

UWAGA. Jesli wyswietlana jest wiadomo$¢ o biedzie, wykonaj FIM 34-21 TASK 813.

Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.

Ocenie podlegaé bedzie 6 rezultatow:
— wykaz czynno$ci wykonywanych podczas inspekcji czujnika TAT — tabela 1,
— zwymiarowane glgbokosci uszkodzen czujnika TAT oraz ocena uszkodzen — rysunek 5 oraz tabela 2,
— wykaz czynno$ci zwigzanych z montazem czujnika TAT,

— uktad wybrany do pomiaru warto$ci rezystancji miedzy czujnikiem a kadlubem oraz ocena
poprawnosci montazu czujnika TAT — tabela 3 i tabela 4,

— warto$¢ rzeczywiste]j predkosci lotu samolotu oraz etapy prowadzace do jej wyznaczenia — tabela 5,
— Wypetiony Poktadowy dziennik techniczny — tabela 6.
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Tabela 1. Inspekcja czujnika TAT

Przed przystgpieniem do inspekcji nalezy:

Czynnosci wykonywane w ramach inspekgji:

Po wykonaniu inspekcji nalezy:
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Rysunek 5. Uszkodzenia czujnika TAT

Tabela 2. Karta pomiarowa czujnika TAT

Miejsce uszkodzenia

Rodzaj uszkodzenia

Wymiary wedtug AMM [mm)]

Catkowita dtugos¢ gtowki

Catkowita szerokos¢ trzonu

Pomiary uszkodzen [mm]

Gtebokosc¢ uszkodzenia nr 1

Gtebokos¢ uszkodzenia nr 2

Zdatny do eksploatacji* TAK NIE

Powdd wymiany

*Zakresl kotkiem wiasciwg odpowiedz
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Wykaz czynnoS$ci zwiazanych z montazem czujnika TAT do momentu pomiaru rezystancji miedzy
czujnikiem a kadlubem
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Techniczne metody pomiaru rezystancji

Al . (’:“\
2 A
O & | | & (v o
y 5
Uktad poprawnego pomiaru napiecia Uktad poprawnego pomiaru natezenia pradu
. _ R, R,
Btad wzgledny metody 0 Rs=m- 100% | Btad wzgledny metody 0 RS_R—. 100%
X v X

Tabela 3. Przydatnos¢ ukladu pomiarowego dla pomiaru rezystancji mi¢edzy czujnikiem TAT
a kadlubem samolotu wyznaczona dla Ry=20 MQ i R, = 0,006 Q

rezystancji*
[Q]

Nazwa uktadu pomiarowego

Wartos¢ mierzonej

Przydatnos¢ uktadu do

Wartoéé
artose btedlf pomiaru rezystancji

wzglednego pomiaru . YSLe
[%] miedzy czujnikiem

a kadtubem samolotu™

Uktad poprawnego pomiaru napiecia

Uktad poprawnego pomiaru natezenia
pradu

* przyjmij maksymalng wartos¢ dopuszczalng zgodnie z AMM

**wpisz TAK lub NIE

Tabela 4. Ocena poprawnosci montazu czujnika TAT dla okreslonych wskazan woltomierza
i amperomierza

Wskazanie Wskazanie Rezystancja miedzy czujnikiem TAT Poprawnos¢
woltomierza amperomierza a kadtubem montazu czujnika
[mv] [A] [Q] TAT
5 1,00

* wpisz TAK lub NIE
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Rzeczywista predkosé lotu TAS
Dla wartosci sygnatu z czujnika TAT odpowiadajacego temperaturze 7, = 263 K i dla Ma = 0,85 TAS mozna
wyznaczy¢ z zaleznoSci:

TAS =a-Ma \/Tz przy czym T =T + 0,2T - Ma?

gdzie:
a — predkos¢ dzwieku na poziomie morza (340,29 m/s)
Ty — temperatura standardowa na poziomie morza (288,15 K)

Tabela 5. Wartos$ci zmiennych w zaleznoSci okreslajacej TAS

Parametr lotu Wartos¢ parametru Jednostka

Liczba Macha

Temperatura catkowita (spietrzenia)

Temperatura statyczna

Rzeczywista predkosé lotu

Uwaga: wyniki nalezy zapisa¢ z doktadnoscia do dwdch miejsc po przecinku

Tabela 6. Pokladowy dziennik techniczny

DEFECT SYMPTOMS ACTION TAKEN
Item | DEFECT CODE OR ATA Lic. No/ID  [item | ADD raised No |ADD clear No | €3 | Limitation
Ol. 2 L [ ] L L L L [ ] [ ] [ ] A1 ' [ ] [ ] [ ] O |2 L L L L L [ ]

Zderzenie z ptakiem podczas
podejscia do ladowania

TagsDnIﬁ'ﬁg'SCIf |||||IIII
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Brudnopis
(nie podlega ocenie)
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