CENTRALNA EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE
KOMISJA Rok 2021
EGZAMINACYJNA ZASADY OCENIANIA

Arkusz zawiera informacje prawnie chronione
do momentu rozpoczecia egzaminu

Ukfad graficzny © CKE 2019

Nazwa kwalifikacji: Montaz i konserwacja maszyn i urzadzen elektrycznych
Oznaczenie arkusza: E.07-01-21.06-SG
Oznaczenie kwalifikacji: E.07 PODSTAWA PROGRAMOWA

Numer zadania: 01 2012
Wersja arkusza: SG

Wypetnia egzaminator

Numer

Kod osrodka — Numer PESEL zdajgcego* stanowiska

Kod egzaminatora

Data egzaminu

Dzienn Miesigc Rok

Godzina rozpoczecia egzaminu

* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamos¢é



Egzaminatorze!

Oceniaj prace zdajgcych rzetelnie i z zaangazowaniem. Dokumentuj wyniki oceny.
Stosuj przyjete zasady oceniania w sposéb obiektywny.

Jezeli zdajgcy, wykonujgc zadanie egzaminacyjne, uzyskuje inne rezultaty albo pozgadane rezultaty uzyskuje w inny sposob niz uwzgledniony
w zasadach oceniania lub przedstawia nietypowe rozwigzanie, ale zgodnie ze sztukg w zawodzie, to nadal oceniaj zgodnie z kryteriami
zawartymi w zasadach oceniania. Informacje o tym, ze zasady oceniania nie przewidujg zaistniatej sytuacji, przekaz niezwtocznie w formie
pisemnej notatki do Przewodniczgcego Zespotu Egzaminacyjnego z prosbg o przekazanie jej do Okregowej Komisji Egzaminacyjnej. Notatka
moze by¢ sporzgdzona odrecznie w trybie roboczym.

Informuj przewodniczgcego zespotu nadzorujgcego o wszystkich nieprawidtowosciach zaistniatych w trakcie egzaminu, w tym w szczegdlnosci
0 naruszeniach przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy i o podejrzeniach niesamodzielnosci w wykonaniu zadania przez zdajgcego.
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Numer
stanowiska

Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny

Egzaminator wpisuje T,
Jjezeli zdajgcy spetnit
kryterium albo N, jeZeli
nie spetnit

Rezultat 1: Zmontowany ukfad rozruchowy silnika klatkowego zero-gwiazda-tréjkat ze sterownikiem czasowym

1

Na szynie 1 TH 35 urzadzenia elektryczne zamontowane sg w kolejnosci zgodnej z Rysunkiem 1. Rozmieszczenie
podzespotéow na ptycie montazowej

2

Na szynie 2 TH 35 urzadzenia elektryczne zamontowane sg w kolejnosci zgodnej z Rysunkiem 1. Rozmieszczenie
podzespotéow na plycie montazowej

Na koncach przewodoéw doprowadzonych do silnika zamontowane sg koncéwki oczkowe, a na wszystkich pozostatych
koncach przewodow koncowki tulejkowe

Wszystkie konce zyt przewoddw sg odizolowane na takiej dlugosci, ze zyta nie wystaje z kotnierza izolacyjnego koncéwki
tulejkowej ani oczkowej

Przewody w zaciskach urzgdzen zamontowane sg tak, ze przy probie poruszenia rekg nie ma oznak ich poluzowania lub
wysuwania

Przewody majg dtugo$¢ dostosowang do odlegtosci miedzy elementami i nie sg napiete

Potgczenia uzwojen silnika wykonane sg zgodnie z Rysunkiem 2. Schemat uktadu rozruchowego silnika klatkowego zero-
gwiazda-trojkat ze sterownikiem czasowym

Przewdd PE jest podtgczony do zacisku ochronnego obudowy silnika

Obwod gtéwny wykonany jest przewodami o przekroju 2,5 mm?

10

Obwod sterowania wykonany jest przewodami o przekroju 0,75 mm?
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Rezultat 2: Podtaczony uktad rozruchowy silnika klatkowego zero-gwiazda-trojkat ze sterownikiem czasowym

1 |Wigczenie wytgcznika nadprgdowego Q1 powoduje podanie napiecia na obwodd sterowania

Wiaczenie wytgcznika nadprgdowego Q2 powoduje podanie napiecia na 3 styki glowne stycznika Kg

Wecisniecie przycisku sterujgcego bistabilnego S1 powoduje zaswiecenie zielonej diody LED na sterowniku PCG 417

Przy wtgczonym wytgczniku nadprgdowym Q1 i przycisku sterujgcym S1 w pierwszej kolejnosci zatgczajg sie styczniki Kg i K .

Po uptywie czasu nastawionego na sterowniku wytgcza sig¢ stycznik K, a zatgcza stycznik Ka  przy pracujgcym styczniku Kg

Przetagczenie uzwojen silnika z gwiazdy w tréjkat nastgpito po czasie od 2do 3 s

Przy wtgczonym wytgczniku nadprgdowym Q2 podczas pracy stycznikow Kg i Ka wat silnika obraca sie w lewo

Podczas uruchamiania ukfadu nie zadziatato zadne zabezpieczenie nadprgdowe

©O (o N[O || »~|O|DN

Wecisniecie przycisku sterujgcego bistabilnego S1 wytgcza zatgczony ukiad

Przebieg 1: Podtaczenie i uruchomienie uktadu rozruchowego silnika klatkowego

Zdajgcy:

1 |do Sciggania izolacji z zyt przewodow uzywat wytgcznie szczypiec do Sciggania izolacji lub noza monterskiego

2 |do zaciskania kohcowek tulejkowych uzywat wytgcznie praski lub szczypiec do tego przeznaczonych

3 |kazdorazowo witgczat napiecie zasilajgce tylko po uzyskaniu zgody przewodniczgcego ZN

Egzaminator

imig i nazwisko data i czytelny podpis
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Sz1, Sz2 - szyna TH35

N - listwa neutralna

PE - listwa ochronna
Q2 - wytgcznik nadpradowy C10
Q1 - wylacznik nadpradowy B6
S1 - przycisk bistabilny
Kg - stycznik gtowny
Ka - stycznik do potgczenia uzwojen silnika w trojkat
K - stycznik do potgczenia uzwojen silnika w gwiazde
PCG 417 - sterownik czasowy

Rysunek 1. Rozmieszczenie podzespotdéw na ptycie montazowe;j
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Kg - stycznik gtéwny

Ka - stycznik do potgczenia uzwojen silnika w trojkat
K - stycznik do potgczenia uzwojen silnika w gwiazde
S1 - przycisk bistabilny

Q1, Q2 - wytgczniki nadpradowe

Rysunek 2. Schemat uktadu rozruchowego silnika klatkowego zero-gwiazda-tréjkat ze sterownikiem czasowym
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